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Objectius
Partint d’'uns coneixements basics de robotica, s’estudien les caracteristiques propies de la
robotica aplicada al camp de la medicina. Es tracta de coneixer el camp d’aplicacions de la
robotica en els ambits de la rehabilitacio, assisténcia i cirurgia, analitzant en cada cas la
problematica concreta aixi com les possibilitats i limitacions.

1. La robotica en Medicina

- Antecedents i evolucié

- Requisits especifics: precisio, seguretat, arquitectures

- Camps d'aplicacié

2. Cooperaci6 persona-robot

- Formes d'operaci6. Caracteristiques

- Operacié manual

- Teleoperaci6

- Control manual supervisat

- Control semi-autonom

3. Robotica assistencial

- El robot com extensid. Nivells d’operacio

- Elements protétics i ortétics.

- Robots en I'entorn domestic, laboral i hospitalari

- Necessitats sensorials

- Nivells d’autonomia

4. El tractament d'imatges en medicina

- Millora de la qualitat de les imatges mediques

- Deteccid, localitzacio i reconeixement

- Segmentacié automatica. Segmentacio assistida.

- Imatges i visualitzacié 3D

5. La cirurgia guiada a partir d'imatges

- Dispositius posicionadors

- Registre multimodal

- Registre en temps real



6. Robdtica en cirurgia

- Cirurgia minimament invasiva. Ambits d'aplicacié. Possibilitats i limitacions
- Operacions sobre teixits rigids i teixits tous.

- Simulacié i planificacio i execucié d'una intervencié

7. L’exploraci6 i terapia minimament invasiva

- El robot com ajut al diagnostic

- Elements endoscopics. Camps d'aplicacié

8. Realitat virtual i telecirurgia

- Realitat virtual al quirdfan

- Simulaci6 per a I'entrenament i aprenentatge de técniques quirdrgiques
- Tele-cirurgia

Métode d’avaluacio

Examen: 55% (80% teoria y 20% practica)
Treball de recerca 35%

Treball practic 10%
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