
 
 

 

 

Anunci del dipòsit. 

 

 

 

 

 

 

De conformitat amb l’establert en l’article 4.6. de la Normativa reguladora dels procediments  

d’elaboració, autorització, nomenament dels membres del tribunal, defensa i avaluació de les 

tesis doctorals de la UB, es fa públic que en la secretaria d’estudiants i docència de la Facultat 

de Física es troba dipositada la tesi doctoral titulada “A Control Unit CMOS Technology for a mm3-

sized autonomous robot designed to build a robotic swarm, Dirigida pel Dr. Angel Dieguez 

Barrientos (Departament de Electrònica) presentada pel  Sr. CASANOVA MOHR , RAIMON, 

pel període de 15 dies  (del 19 de gener de 2010 fins al 4 de febrer de 2010) 

 

Barcelona, 18 de gener de 2010 

 

 

 

 

 

 

Dr. José M. López Villegas 

President de la Comissió de Doctorat de la facultat de Física  

 

 

 

 

 

 

 

 

 


